
MGBS, MGTB 
ZUBEHÖR / UMLENKRIEMENTRIEB MSD MIT ZAHNRIEMEN

UMLENKRIEMENTRIEB MSD MIT ZAHNRIEMEN

1 – MGBS
2 – Gehäuse Umlenkriementrieb
3 – Antriebslager Umlenkriementrieb
4 – Spannplatte Umlenkriementrieb
5 – Motor

Umlenkriementrieb 
MSD

Bestellbeispiel

MSD MG 32 42,3 43,8 4522 4,55T2 M3242 0 0

Umlenkriementrieb

Motorabmessungen 
[mm]

[°]

A ∅∅B ∅∅C M L1 H ∅∅O∅∅D V aa∅∅Z

Baureihe:
– MG

Baugröße:
– 32
– 45
– 60

Typ

  Das Maß ∅∅O wird auch für Gewindebohrungen verwendet. Bei Gewindebohrungen muss das Präfix M verwendet werden. 

Standard-Umlenkriementriebe MSD kompatibel mit MGBS und Standardmotoren

MGBS Motor Motor-
wellenlänge Motorwellen-

durchmesser  
[mm]

Motorbefestigungs-
bohrungen Umlenkriementrieb 

MSD Code

Masse

Größe Typ Größe  
[mm]

Motor-
flansch

L1 [mm] Durchmesser × Tiefe mMSD 
[kg]min. max. ∅∅O × H [mm]

32

Schritt-
motor

28 NEMA 11 14 20 5,0 M2,5 × 2,5 (min.) MSD MG 32 T1 108262 0,12

42 NEMA 17
17,5 24

5,0 M3 × 4,5 (min.)
MSD MG 32 T2 108263 0,18

45
20,5 28 MSD MG 45 T1 108264 0,28

56 NEMA 23
20 28

6,35 5 × 4,5 (min.) ~ 5,5 (max.)
MSD MG 45 T2 108265 0,36

60
25 38 MSD MG 60 T1 112515 0,60

86 NEMA 32 28,5 38 14 7 × 8,0 (min.) ~ 9,8 (max.) MSD MG 60 T2 112516 0,88
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MGBS, MGTB 
ZUBEHÖR / UMLENKRIEMENTRIEB MSD MIT ZAHNRIEMEN

Technische Daten

Abmessungen

MSD 
MG Typ

Übersetzungs-
verhältnis

Max. 
Antriebs-
moment

Max. 
Radialkraft 
auf Welle 1

Leerlauf-
drehmoment

Massenträgheits-
moment Masse3

Max. Motorabmessungen [mm]

A ∅∅B ∅∅C L1 ∅∅D

i
Mp, MSD Fr, MSD M0, MSD JMSD mMSD max. max. max5 min2 max. max.

[Nm] [N] [Nm] [10–2 kg cm2]  [kg] [mm] [mm] [mm] Motorwelle4 

32
T1 1 0,10 15 0,015 0,39 0,12 34 35 25 15 23 5
T2 1 0,25 15 0,015 1,04 0,18 46 50 36 14,5 25,5 6,35

45
T1 1 0,30 15 0,020 4,16 0,28 46 50 36 16,2 29 15
T2 1 0,80 45 0,020 4,20 0,36 59,5 70 50 18 34 15

60
T1 1 0,80 35 0,025 7,52 0,60 59,5 70 50 18 35,5 9
T2 1 1,94 90 0,035 10,30 0,88 85,5 100 75 24 37,5 19

MSD 
MG Typ

Übersetzungsverhältnis E (±0,5) F F2 G N1 J K L P ∅∅M2

i [mm]

32
T1 1 52,5 31,5 31,5 22 4 0 15,75 85,5 22 M5×6
T2 1 70,5 44,5 31,5 22 4,5 48 15,75 110 22 M5×6,5

45
T1 1 81 44,5 44,5 27,5 4,5 0 22,25 127 32 M6×8,5
T2 1 88,5 59,5 44,5 27,5 6,5 63,5 22,25 142 32 M6×8,5

60
T1 1 96 59,5 59,5 33 6,5 0 29,75 157 38 M6×8
T2 1 121,5 85,5 59,5 33 8,5 81,5 29,75 195,5 38 M6×8

1  Diese Kraft hängt linear vom maximalen Antriebsmoment Mp, MSD ab und wird von dem korrekt vorgespannten Zahnriemen erzeugt.  
Diese Vorspannkraft muss entsprechend der max. zulässigen Motorradialkraft reduziert werden.

2 Die Mindestlänge L1 hängt von der Größe der Zahnriemenscheibe ab.
3 Dies ist ein Durchschnittswert. Dieser kann je nach Motorabmessungen unterschiedlich sein.
4 Ohne Passfedernut.
5 Es ist auch ein höherer Wert möglich, allerdings nur bei dickerer Spannplatte (Maß N erhöht sich, Maß L1 erhöht sich entsprechend).

1 Dies ist ein Standardwert. Dieser kann je nach Motorabmessungen M und L1 unter-
schiedlich sein.
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