


LINEAREINHEITEN
MTJZ

EIGENSCHAFTEN

Die MTJZ-Baureihe beinhaltet Z-Achsen-Lineareinheiten mit Zahnriemenantrieb, integrierter
Schienenfilhrung und kompakten Abmessungen. Diese Lineareinheiten erméglichen hohe
Leistungsmerkmale, wie hohe Geschwindigkeiten und eine hohe Positionier- und Wiederholgenauigkeit bei
vertikalen Anwendungen.

Sie konnen problemlos zu Mehrachssystemen kombiniert werden.

Ein sehr gutes Preis-/Leistungsverhaltnis und eine kurze Lieferzeit sind dabei gewahrleistet.

Das kompakte, prazisionsgezogene Aluminiumprofil aus AL 6063, mit integriertem spielfreiem
Schienenfiihrungssystem, ermdglicht hohe Tragzahlen und einen optimalen Ablauf bei der Bewegung
grofer Massen mit hoher Geschwindigkeit.

In den Lineareinheiten MTJZ wird ein vorgespannter stahlverstarkter AT-Zahnriemen aus Polyurethan
eingesetzt. In Verbindung mit einer Nullspiel-Zahnriemenscheibe kdnnen hohe Antriebsmomente mit
Wechselbelastungen bei guter Positioniergenauigkeit, niedrigem Verschleil3 und geringer
Gerauschentwicklung realisiert werden.

Der Polyurethanriemen schiitzt alle im Profil liegenden Teile vor Staub und anderen Verschmutzungen.
Das Aluminiumprofil enthalt T-Nuten zur Befestigung der Lineareinheit und zum Anbringen von Sensoren
und Schaltern. Auch der Reed-Sensor kann hier eingesetzt werden.

Der Antriebskopf bietet die Moglichkeit die Motorglocke und weiteres Zubehdr zu befestigen.
Schmiernippel am Antriebskopf vereinfachen die Schmierung der Schienenfihrung.

Fur die Lineareinheiten MTJZ stehen diverse Adaptionsmaoglichkeiten fir das Anbringen (oder Umlenken)
von Motoren oder Getrieben zur Verfugung.

Muiti Antriebskdpfe,
unabhéngig voneinander
verfahrbar.

€ Dic Aluminiumprofile werden nach EN 12020-2 mittel gefertigt

Geradheit = 0,35 mm/m; max. Verwindung = 0,35 mm/m; Winkeltoleranz = 0,2 mm/40 mm; Parallelitdt = 0,2 mm

5.000.0 UNIMOTION Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN
MTJZ

AUFBAU

1 - Endkopf Spannseite mit integriertem Riemenspann-System

2 - Stahlverstarkter AT-Zahnriemen aus Polyurethan

3 - Aluminiumprofil-harteloxiert

4 - Kugelschienenfihrung

5 - Antriebskopf mit Riemenscheibe, Motorflansch und eingebauten Magneten
6 - Zentralschmierung; beidseitig

7 - Endkopf Spannseite mit integriertem Riemenspannsystem

8 - Klemm- und Bremselement fir Schienenfihrung

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung. UNIMOTION 5.005.0



LINEAREINHEITEN
MTJZ

BESTELLBEISPIEL

Baureihe:
MTJZ

Baugrosse:
40

65

80

110

Gesamthub [mm]:
(Gesamthub = Hub effektiv + 2 x Hubreserve)

Antriebsart :

0 : Antrieb mit Hohlwelle

1: Antrieb mit Zapfen

10 : Antrieb mit Zapfen (ohne Passfedernut)

2 : Antrieb mit Zapfen beidseitig

20 : Antrieb mit Zapfen beidseitig (ohne Passfedernut)

© MTJZ 110 Antrieb nur mit Hohiwelle ohne Passfedernut verfiigbar

integriertes Klemmelement :
0: Ohne

1: Mit (verflgbar nur fir MTJZ 110)
@ Als Sicherheitsbremse geeignet!

Anzahl der Antriebskopfe :

Die angegebene Menge beschreibt die gesamte Anzahl der Antriebskdpfe (max. 5 Antriebskdpfe mdglich)

Distanz zwischen zwei Antriebskopfen [mm] :

Leer lassen : Im Fall von einem Antriebskopf

5.010.0 UNIMOTION Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN
MTJZ 40

TECHNISCHE DATEN

Allgemeine technische Daten

Linear- Antrieb- (i ) Dynamische (i ) Dynamisches Gewicht des Max. 5 Max. Max.
einheit skopflange Tragzahl Moment Antriebskopfs Wiederhol- Lange Lange Hub

" genauigkeit | * wersion 1) |* (Version2) | *(ver. 1) *(ver. 2)
X
Lv[mm] C[N] [kgl [mm] Lmax [ mm ] Lmax [ mm ] [mm] [mm]

MTJZ 40 120 4610 28 120 120 0,95 *0,08 1000 3000 792 2792 25
1Bei kleineren Hiiben nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.
2Bei gréBeren Langen / Hiiben nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf. Lineare- Max. zuldssige Belastungen

Werte fiir max. Hub gelten nicht fiir Mehrere Antriebsképfe. inheit
(es muss die Gleichung zum definieren der Lénge der Lineareinheit fiir die GréRe der Lineareinheit genutzt werden).

3 - .
Einbauversionen

MTJZ 40 2320 1510 14 40 62

Version 1: Befestigung am Antriebskopf

[ =1 Betriebsbedingungen
% Betriebstemperatur 0°C ~ +60°C

Einschaltdauer 100%

Bei Betriebstemperaturen au3erhaib der
angegebenen Werte nehmen Sie bitte
Kontakt mit uns auf.

1 > >
I
=

z
) A
Fpz, C‘

Mehrere Antriebskdpfe, unabhéngig voneinander verfahrbar.

0 Empfohlene Belastungswerte

Alle angegebene Daten zu den dynamischen Momenten und Tragzahlen in obiger
Tabelle sind theoretisch. Es wurde hierbei kein Sicherheitsfaktor berticksichtigt.
Der Sicherheitsfaktor hdngt von der Anwendung und Ihrer angeforderten
Sicherheit ab. Wir empfehlen einen Mindestsicherheitsfaktor (fs = 5,0).

Elastizititsmodul: E = 70000 N / mm’

Zahnriemen und Antriebsdaten

Lineareinheit | * Maximale Maximales Leerlaufmoment Hub pro Durchmesser Riementyp Maximale Spezifische * Max.
Riemen- Federrate Beschleu-
betriebskraft nigung

Geschwindigkeit | Antriebsmoment eines Umdrehung der
Antriebskopfs Riemenscheibe
Cspec

[Nm] [mm/rev] [mm] [N] [N] [ mis’]

MTJZ 40 5 3,6 0,2 99 31,51 AT3 20 230 225000 70
*Bei gréBeren gewliinschten Geschwindigkeiten und Beschieunigungen als in der Tabelle oberhaib aufgefiihrt, nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.
Gewicht und Flachentragheitsmoment

Lineareinheit Gewicht der Lineareinheit Flachentragheits-
moment

[kgl ly[cm?*] | 1z[cm*]

MTJZ 40 1,7 40,0023 x (Gesamthub + (nb - 1) x A) + 0,95 x (nb - 1) 98 11,6

*Gesamthub [mm]

A - Distanz zwischen zwei Antriebskdpfen [mm] 0 Gewichtsberechnung ohne Motor, Getriebe, Spannstiick und Schalteranbau
nb - Anzahi der Antriebskdpfe

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler ibernehmen wir keine Haftung. UNIMOTION 5.015.0



LINEAREINHEITEN
MTJZ 40

TECHNISCHE DATEN

Massentragheitsmoment

Lineareinheit Massentragheitsmoment Massentragheitsmoment des Antriebskopfes
(Version 1) (Version 2)

[10%kg m?] [10%kg m?]

MTJZ 40 2,1+ 0,0058 x (Gesamthub + (nb - 1) x A) + 0,22 x (nb - 1) 2,6
*Gesamthub [mm]

A - Distanz zwischen zwei Antriebsk6épfen [mm]
nb - Anzahi der Antriebsképfe

Durchbiegung der mechanischen Lineareinheit

Mehrfach unterstiitzt lF Frei auskragend
IF
I — T
e U B y s
I R —— — e | 5
Lp Lp ‘
|
3 Maximale Durchbiegung der Lineareinheit [mm]
dmax Maximal zulassige Durchbiegung der Lineareinheit [mm] Wenn die max. Durchbiegung die zuléssige Durchbiegung (iberschreitet, sind weitere
= Kraft [N] Unterstiitzungen notwendig

Lp Freie Profillange [mm]

MTJZ 40
[TT T T T T T T T T 1T _ osF T [T T T 7 4
L ct -7 - 5 =i 7
gl E = </ T oal ‘ &7
I = — // 4 7 - 1S 0’4 r F=0N /'/ e
= L F=0N A , — [ eem-—F=5N /
w [ --—-—F=25N 7 . 1 “© I ——F=10N 7~ v
2’107——F=50N ,/ 7 / g) 0‘377—"—F=25N /' /
s | —--—F=100N / d . 8’ [ ———F=50N 7 . "
8 b ITITITEISN S / o . F=100N 7 7
2 [ eeeeees F =500 N 7 / , 2 02 F=200N < S :
S e S / /
. > L ” 01 3 A s /-
7 /f e — [ ‘/,',' // i —/ /"/
0.0 ez LT 0,0 A
) 500 1000 1500 2000 2500 3000 "0 200 400 600 800
Freie Profillange Lp [mm] Freie Profillange Lp [mm]

5.020.0 UNIMOTION Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN

MTJZ 40
Lineareinheit enthéit keine Hubreserve
Gesamthub = Hub effektiv + 2 x Hubreserve
Gesamthub /2 Gesamthub /2
4 = A 4
@7 H7 o
1,6 mm tief (2x) = ©
Flir Zentrierring CR7 PN
52 Zubehtr Siehe Seite 8.000.0 2 52
(2] (2]
N {} M4x0.7 - 6H 10110(10/10 40 10110110110 {} <
7 mm tief (12x)
=— A
L/2
12 L 12
120
@7 H7
34 H7
1,6 mm tief (4x) ?6 mm tief
Fiir Zentrierring CR7 | |
Zubehér Siehe Seite 8.000.0 ‘ ';"4X°-7l_'f5('gx)
mm tief
| | ‘ | f |
_ _ ‘ _ e
g {o - §—- ‘ | ‘ o+g
O | 7@4&
& ‘ T
\
10110(10| 30 @34 H7
\ 1,6 mm tief
o Lebensdauergeschmiert
o Alle MaRe in mm; Darstellungen in unterschiedlichen MaRstében
TYP 1 TYP 2
6 Zapfen mit oder ohne Passfedernut 6 Zapfen mit oder ohne Passfedernut
@34 H7
1,6 mm tief
@10 h7
3 P9/h9 Il DIN 6885 A
P34 H7 P34 H7
1,6 mm tief 1,6 mm tief o
N
| | ‘
T B i |
| | |
I a - | ‘
(=2}
& &
1,6 mm tief
:_"— 3 P9/h9 DIN 6885 A 3 P9/h9 H DIN 6885 A
P10h7 B34 H7 P10h7 B34 H7
1,6 mm tief 1,6 mm tief

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung. UNIMOTION 5.025.0



LINEAREINHEITEN

MTJZ 40
ABMESSUNGEN
52
20 ZENTRIERRING CR7
M4x0.7 - 6H Material: 1.4305 ( AISI303)
7 mm tief (4XN 26
@7 H7

22

1,6 mm tief (2x)
Flir Zentrierring CR7
Zubehér Siehe Seite 8.000.0

oM &
20

¥ 5 S E—
N ¥ - 1,6 mm tief (2x) s
%:N Flir Zentrierring CR7 0,2 X 45° 0,2 X 45°
— i Zubehor Siehe Seite 8.000.0 i
— |0
Max07-6H —| 20 | 5] ‘ 2=
8 mm tief (4x) 18 ‘ | )
= ‘
24
Ausschnitt fiir Kabel 253
40 B7 h7
A-A
52 B 34
Vi |
| | ,\i <
— z © e}
. 7 REED Sensor 45
S
B c

40
33,15

1= S
H h5%

25

o Alle Mal3e in mm; Darstellungen in unterschiedlichen MaRstédben

Langenberechnung der Lineareinheit

L = Hub effektiv + 2 x Hubreserve + 208 mm

Lgesamt =L + 24 mm

HE
$

$

. e =
L
Mehrere Antriebskopfe A

L = Hub effektiv + 2 x Hubreserve + A x (nb - 1) + 208 mm
Az120mm )
Lgesamt = L + 24 mm

nb - Anzah/ der Antriebsképfe

5.030.0 UNIMOTION

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN
MTJZ 65

TECHNISCHE DATEN

Allgemeine technische Daten

Linear- Antrieb- o Dynamische 0 Dynamisches Gewicht des Max. 5 Max. Max.
einheit skopflange Tragzahl Moment Antriebskopfs Wiederhol- Lénge Lénge Hub

. genauigkeit | 2 wersion 1) |2 (Version2) | % (Ver. 1) *(Ver.2)
X

Lv[mm] C[N] [kal [mm] Lmax [ mm ] Lmax [ mm ] [mm] [mm]

MTJZ 65 200 19800 158 1025 1025 3,2 +0,08 1200 6000 880 5680 40

1Bei kleineren Hiiben nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.

2Bei gréReren Langen / Hiiben nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf. Lineare- Max. zuldssige Belastungen
Werte fiir max. Hub gelten nicht fiir Mehrere Antriebsképfe. inheit
(es muss die Gleichung zum definieren der Ldnge der Lineareinheit fiir die GréRe der Lineareinheit genutzt werden).

3 - .
Einbauversionen

MTJZ 65 6540 5870 60 305 340

Version 1: Befestigung am Antriebskopf

Pt ym] Betriebsbedingungen
% Betriebstemperatur 0°C ~ +60°C

Einschaltdauer 100%

Bei Betriebstemperaturen au3erhaib der

B . .. " angegebenen Werte nehmen Sie bitte
Version 2: Befestigung am Aluminiumprofil Ko%,gkt mit uns auf.

—
[ ]
= =)

z
A
Fpz, C‘

Mehrere Antriebsképfe, unabhéngig voneinander verfahrbar.

0 Empfohlene Belastungswerte

Alle angegebene Daten zu den dynamischen Momenten und Tragzahlen in obiger
Tabelle sind theoretisch. Es wurde hierbei kein Sicherheitsfaktor berticksichtigt.
Der Sicherheitsfaktor hdngt von der Anwendung und Ihrer angeforderten
Sicherheit ab. Wir empfehlen einen Mindestsicherheitsfaktor (fs = 5,0).

Elastizitdtsmodul: E = 70000 N / mm”

Zahnriemen und Antriebsdaten

Lineareinheit | * Maximale Maximales Leerlaufmoment Hub pro Durchmesser Riementyp | Riemen- Maximale Spezifische * Max.
breite Riemen- Federrate Beschleu-
betriebskraft nigung

Geschwindigkeit | Antriebsmoment eines Umdrehung der
Antriebskopfs Riemenscheibe
Cspec

[Nm] [mm/rev] [mm] [mm] [N] [N] [mlsz]

MTJZ 65 5 13,1 0,9 165 52,52 AT5 32 500 600000 70

*Bei gréBeren gewlinschten Geschwindigkeiten und Beschieunigungen als in der Tabelle oberhaib aufgefiihrt, nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.

Gewicht und Flachentragheitsmoment

Lineareinheit Gewicht der Lineareinheit Flachentragheits-
moment

[kgl ly[cm?*] | 1z[cm*]

MTJZ 65 5,7 +0,0054 x (Gesamthub + (nb - 1) x A) + 3,2 x (nb - 1) 59,7 74,4

*Gesamthub [mm]

A - Distanz zwischen zwei Antriebskdpfen [mm] o Gewichtsberechnung ohne Motor, Getriebe, Spannstiick und Schalteranbau
nb - Anzahi der Antriebskdpfe

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler ibernehmen wir keine Haftung. UNIMOTION 5.035.0



LINEAREINHEITEN
MTJZ 65

TECHNISCHE DATEN

Massentragheitsmoment

Lineareinheit Massentragheitsmoment des Antriebskopfes

Massentragheitsmoment

(Version 1) (Version 2)
[10*kg m?] [10*kg m?]
MTJZ 65 18,9 + 0,0374 x (Gesamthub + (nb - 1) X A) + 1,7 x (nb - 1) 23,8
*Gesamthub [mm]
A - Distanz zwischen zwei Antriebsképfen [mm]
nb - Anzahi der Antriebsképfe
Durchbiegung der mechanischen Lineareinheit
Mehrfach unterstiitzt lF Frei auskragend
IF
g — ¥ —
Lp Lp ‘
3 Maximale Durchbiegung der Lineareinheit [mm]
dmax Maximal zuléssige Durchbiegung der Lineareinheit [mm] Wenn die max. Durchbiegung die zuléssige Durchbiegung (berschreitet, sind weitere
F Kraft [N] Unterstiitzungen notwendig
Lp Freie Profillange [mm]
MTJZ 65
F \
30— ‘ 0,7 FOR i
b [e] — oel Lol } ,
c 25 & i " e ol I /
£ ——— = x5 /. £ i F=ON o
= [ F=0ON rd k4 = 0,5 --—-— F=10N 7 a
©w 20F i ; “© F——F=25N S
o [ T TF=50N AT / o F —--—F=50N i ’
c [-— —F=100N i S 04 -
=] F—oe—F= /7 . / S T p -———F=100N A/
2150 F=250N Z o - F=200N ~ 7
£ [ -———F=500N A / 5 03[ -mee F=500N % 7
) F F=750N AV, , 2 ; P , .
S 105 - F=1000N "0/ 4 i T A
5 T C ,/ : 7 K S 02¢ 7 Ry
A r /. g o E o z =
/ . [ s g
0.5¢ dEZ el Srd 01} //’ S L= i
i A e
0,0 === 0,0 S
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 200 400 600 800 1000

Freie Profillange Lp [mm]

Freie Profillange Lp [mm]

5.040.0 UNIMOTION

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.




LINEAREINHEITEN

MTJZ 65
o Lineareinheit enthéit keine Hubreserve
Gesamthub = Hub effektiv + 2 x Hubreserve
Gesamthub /2 ~ B Gesamthub /2
100
o &
3 5. | 5po
5 @7 HT E— A 5
wn
1,6 mm tief (2x) 2ol | & \
Fiir Zentrierring CR7 # L ‘; ‘
Zubehér Siehe Seite 8.000.0 bl T\ A 1 o ‘
75 Q y Y of ¥ |
o) = \ 75
M6x1 - 6H //"} ol Ao = — — M4x0,7 - 6H
gmm tief (12x) | @ ©® ‘*@f’ © 7 © 9 mm tief (4x)
I
© ! Dl w
~ g Fa) 24 _|16]16]| 24 |1/ 4o 1] 24 [16]16] 24 1 O e | ~
5O : o | g
30 1 55 30 1 55 1 30
Trichterschmiernippel DIN 3405D | A
L/2
20 L 20
@7 HT 200 ‘ M6x1 - 6H
1,6 mm tief (6x) B42 HT ‘ 8 mm tief (8x)
Fir Zentrierring CR7 225 mm tief
Zubehér Siehe Seite 8.000.0 [ =
PN
9 © © o0&
o Py o o |2
g Tt B g
566 S 6O
24 |16 (16 @42 H7
2,25 mm tief
o Alle Mal3e in mm; Darstellungen in unterschiedfichen Mal3stadben
TYPO TYP 1 TYP 2
N
5’,5‘ 5 P9 o Zapfen mit oder ohne Passfedernut o Zapfen mit oder ohne Passfedernut
N
@42 HT
2,25 mm tief
@16 h7
5 P9/h9 DIN 6885 A
P42 H7 @42 HT
2,25 mm tief 2,25 mm tief | o
o 0. 09
o o N
2,25 mm tief S ® ®
,,,m; 5 P9/h9 DIN 6885 A 5 P9/h9 DIN 6885 A
@16 h7 @42 HT @16 h7 @42 HT
2,25 mm tief 2,25 mm tief

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung. UNIMOTION 5.045.0



LINEAREINHEITEN

MTJZ 65
ABMESSUNGEN
50
B }iSmex)\}( | = ZENTRIERRING CR7
@ S Material: 1.4305 ( AISI303)
< ol
@7 H7 R ©

1,6 mm tief (2x)
,@3, $ 3

L @7 HT
A - /1,6 mm tief
w
£ > | o
/", =TT ™| —I=
Mext -6H T i 5 34
8 mm tief (4x) a ol ©
32,5 < ~ /—ﬁ>
H B-B
Vi o o
Ausschnitt fiir Kabel—— 25 -‘ '\"L 5 t 0,2X 45 ‘ 0,2X 45
32 © [te) i -
65 i S3
11 ‘
A-A 053
66 2,5 @717
50 c
l7_/747\
0 o~
g l © 5 @ m't
o |
"l b TR D7 M5
e > 5
[t} <2t
g 8,5
B 25

65
54,5
44
mM
O
7

S N
65 ® St
DIN557 - M5 /L(«»é/
|5
8,5
o Alle Male in mm; Darstellungen in unterschiedlichen MaRstédben
Langenberechnung der Lineareinheit

L = Hub effektiv + 2 x Hubreserve + 320 mm
Lgesamt =L + 40 mm

|

o0 o ) o0 o
o] I L | S _
o O o o O o
GESAMTHUB

L

Mehrere Antriebskopfe i A i
.o ‘- o, ° o. c. .. 'o ) ° o. o.
o] o
T s o@me o s _@me o T
L

L = Hub effektiv + 2 x Hubreserve + A x (nb - 1) + 320 mm

Lgesamt =L + 40 mm

} A > 200 mm o

nb - Anzahi der Antriebsképfe

5.050.0 UNIMOTION Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN
MTJZ 80

TECHNISCHE DATEN

Allgemeine technische Daten

Linear- Antrieb- 0 Dynamische 0 Dynamisches Gewicht des Max. 5 Max. Max.
einheit skopflange Tragzahl Moment Antriebskopfs Wiederhol- Lange Lange Hub

" genauigkeit | 2 wersion 1) |2 (Version2) | *(Ver. 1) *(Ver.2)
X

Lv[mm] C[N] [kagl [mm] Lmax [ mm ] Lmax [ mm ] [mm] [mm]

MTJZ 80 250 34200 370 2565 2565 4,9 %0,08 1500 6000 1118 5618 55
1Bei kleineren Hiiben nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.
2Bei gréReren Langen / Hiiben nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf. Lineare- Max. zuldssige Belastungen

Werte fiir max. Hub gelften nicht fiir Mehrere Antriebsképfe. inheit Momente
(es muss die Gleichung zum definieren der Lénge der Lineareinheit fiir die GréR3e der Lineareinheit genutzt werden).

Mpz

3 . .
Einbauversionen MTJZ80 8930 7130 150 535 670

Version 1: Befestigung am Antriebskopf

fims =] Betriebsbedingungen
% Betriebstemperatur  0°C ~ +60°C

Einschaltdauer 100%

Bei Betriebstemperaturen au3erhalb der

. . .. " angegebenen Werte nehmen Sie bitte
Version 2: Befestigung am Aluminiumprofil Ko%,fkt mit uns auf.

I
)

Mehrere Antriebsképfe, unabhéngig voneinander verfahrbar.

6 Empfohlene Belastungswerte

Alle angegebene Daten zu den dynamischen Momenten und Tragzahlen in obiger
Tabelle sind theoretisch. Es wurde hierbei kein Sicherheitsfaktor beriicksichtigt.
Der Sicherheitsfaktor hdngt von der Anwendung und lhrer angeforderten
Sicherheit ab. Wir empfehlen einen Mindestsicherheitsfaktor (fs = 5,0).

Elastizititsmodul: E = 70000 N / mm’

Zahnriemen und Antriebsdaten

Lineareinheit | * Maximale Maximales Leerlaufmoment Hub pro Durchmesser Riementyp | Riemen- Maximale Spezifische * Max.
breite Riemen- Federrate Beschleu-
betriebskraft nigung

Geschwindigkeit | Antriebsmoment eines Umdrehung der
Antriebskopfs Riemenscheibe
Cspec

[Nm] [mm/rev] [mm] [mm] [N] [N] [mlsz]

MTJZ 80 5 29,4 1,4 210 66,84 ATS 50 880 960000 70

*Bei gréBeren gewliinschten Geschwindigkeiten und Beschieunigungen als in der Tabelle oberhaib aufgefiihrt, nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.

Gewicht und Flachentragheitsmoment

Lineareinheit Gewicht der Lineareinheit Flachentragheits-
moment

[kg] ly[cm?*] | 1z[cm*]

MTJZ 80 9,7 +0,0083 x (Gesamthub + (nb - 1) x A) + 4,9 x (nb - 1) 129,1 173,4

*Gesamthub [mm]

A - Distanz zwischen zwei Antriebskdpfen [mm] 0 Gewichtsberechnung ohne Motor, Getriebe, Spannstiick und Schalteranbau
nb - Anzah! der Antriebsképfe

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler ibernehmen wir keine Haftung. UNIMOTION 5.055.0



LINEAREINHEITEN
MTJZ 80

TECHNISCHE DATEN

Massentragheitsmoment

Lineareinheit Massentragheitsmoment Massentragheitsmoment des Antriebskopfes
(Version 1) (Version 2)

[10*kg m?] [10*kg m?]

MTJZ 80 60,0 + 0,0922 x (Gesamthub + (nb - 1) x A) + 6,4 % (nb - 1) 61,1
*Gesamthub [mm]

A - Distanz zwischen zwei Antriebsképfen [mm]
nb - Anzahi der Antriebsképfe

Durchbiegung der mechanischen Lineareinheit

Mehrfach unterstiitzt lF Frei auskragend
¥
m— T
I | o S A . @ .......................................... )
Lp Lp
3 Maximale Durchbiegung der Lineareinheit [mm]
dmax Maximal zulassige Durchbiegung der Lineareinheit [mm] Wenn die max. Durchbiegung die zuléssige Durchbiegung (iberschreitet, sind weitere
F Kraft [N] Unterstiitzungen notwendig
Lp Freie Profillange [mm]
MTJZ 80
35F[ T T T T T T T TTTTT g LTTTTTTTTTITITITTITT P
O g 1'0 L i| '/
e [© ] 7 I
30 = e ” ! bt M / 7
—_ I i | T —_ I e NS S
c = — o, / €08 F=0N Ly g
E25F _ F-oN ~ 7/ ' 1 £ [ [ --——F=25N Pard
o e F= g g [ | ——F=50N /
w© s F=100N ” / © — - —F=100N ARy,
@ 2,0+ — —F=25%N A s 206 T TTEIoN P /
5 F - —F=500N 7 S T Fo2o il :
o [ | -==—=F=750N A A % [T F: N A7 / 4
© 15¢ F =1000 N FlAVAG g ] Loal T =750 Pal
8 I F=1500N /. 7 =7
[ /[ O ~/ /
g1, /o ’ 5
5 1.0r y AR K i S L
o F A 00,2 7 xl
0,5F B AR AP At ] 3 e Lot~
P D AP LA R LT T
[ G B
0,0 0,0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 500 1000 1500
Freie Profillange Lp [mm] Freie Profillange Lp [mm]

5.060.0 UNIMOTION Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN

MTJZ 80
o Lineareinheit enthalt keine Hubreserve
Gesamthub = Hub effektiv + 2 x Hubreserve
Gesamthub /2 Gesamthub /2
o
(<2}
8, | 125 0,
6 50 o3 |_lepo 2 6
A3
©, |© @ A
@9 H7 = N
2,1mm ftief (2x) 2 * * Ne ¢
Fiir Zentrierring CR9 A "‘\ [t} o
Zubehér Siehe Seite 8.000.0 N % & 0|
82 p 82
Méx1-6H —— % © O © o < /M4x0.? -6H
8 mm_tief (12x) @‘* 4*@} ?4‘ & 7 mm tief (4x)
D)
3 8
o O 25|l 50 50 50 | 25 D e
D)
28 55 84 55 28 |— A
Trichterschmiernippel DIN 3405D J | L2
22 L 22
250
@9 H7 . Méx1 - 6H
2,1 mm tief (4x) @50 H7 11 mm tief (8x)
Fiir Zentrierring CR9 2 mm tief
Zubehtr Siehe Seite 8.000.0 <—>’7'e
h > O o ¢ o & ;
o & LO)| o o
0| hd © hd N~
p 3 © o O & q
T
25125 |25 50 @50 H7
‘ 2 mm tief
o Alle Mal3e in mm; Darstelfungen in unterschiedlichen MaRstédben
TYPO
6 P9
o Zapfen mit oder ohne Passfedernut @50 H7
2 mm tief
o Zapfen mit oder ohne Passfedernut ¢18 h7
®| 6P9/h9 DIN 6885 A
@50 H7 @50 HT
"__’M 2 mm tief N ~
__’7 Y ™
r/¢ & Q] f % & (/ < < %x)
@50 H7 N o) o )
2 mm tief « N &)
| 6P9h9 DIN 6885 A o 6P9h9 DIN 6885 A
P18 h7 @50 H7 @18 h7 @50 H7
2 mm tief 2 mm tief

UNIMOTION 5.065.0

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN

MTJZ 80
ABMESSUNGEN
82
& ZENTRIERRING CR9
M6x1 - 6H Material: 1.4305 ( AISI303)
12 mm tief (mg :;,
@
q},g B B
B9 HT ® POHT i i
2,1 mm tief (2x) M 2,1 mm tief (2x)
Fiir Zentrierring CR9 @ Fiir Zentrierring CR9
Zubehér Siehe Seite 8.000.0 63 Zubehor Siehe Seite 8.000.0
¢ T4
25
g |l ol d | B =
M6x1 - 6H ¢ = 2 =
12 mm tief (4x) < - ~ 0,3 X 45° 0,3 X 45°
40 Pofof 9 © |
Ausschnitt fiir Kabe/ ] ‘
40 ‘ /‘¢ | §§
3
80 DIN 557 - M5 5 ‘
I
8,5 6.4
@9 h7
A-A 34
82 C
65 >
. ’\»1 <
\ © 5
N &
{ &  REED sensor .
o |
'0\0 |
B 25
D
& o C //? T
© 9
B D o+ (], 15
80 /~¢
DIN 557 - M5 S
8,5
o Alle MalBe in mm; Darstellungen in unterschiedlichen MaRstdben
Langenberechnung der Lineareinheit
L = Hub effektiv + 2 x Hubreserve + 382 mm
Lgesamt = L + 44 mm
o 0o q o0 o
N B | 1l e _
o 0o [0) o0 o
\
GESAMTHUB
L
Mehrere Antriebskopfe i A i
.o .. o, ° o. o. .. .o o, ° o. .‘
@ o o o @ o o o
; § Cams % s Cas b |
L

L = Hub effektiv + 2 x Hubreserve + A x (nb - 1) + 382 mm

Lgesamt =L + 44 mm

} A > 250 mm 0

nb - Anzahi der Antriebsképfe

5.070.0 UNIMOTION

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN
MTJZ 110

TECHNISCHE DATEN

Allgemeine technische Daten

Linear- Antrieb- o Dynamische 0 Dynamisches Gewicht des Max. 5 Max. Max.
einheit skopflange Tragzahl Moment Antriebskopfs Wiederhol- Lénge Lange Hub

o genauigkeit | 2 wersion 1) |2 (Version2) | % (Ver. 1) *(Ver.2)
Lv[mm] C[N] [kal [mm] Lmax [ mm ] Lmax [ mm ] [mm] [mm]

MTJZ 110 300 49600 630 3470 3470 11,3 +0,08 1800 6000 1304 5504 65

1Bei kleineren Hiiben nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.

2Bei groReren Léangen / Hiiben nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf. Lineare- Max. zuldssige Belastungen
Werte fiir max. Hub gelten nicht fiir Mehrere Antriebskdpfe. inheit Momente
(es muss die Gleichung zum definieren der Ldnge der Lineareinheit fiir die GréR3e der Lineareinheit genutzt werden).

Mpz

3 - .
Einbauversionen MTJZ 110 10000 14290 260 1000 700

Version 1: Befestigung am Antriebskopf

Pt ym] Betriebsbedingungen
% Betriebstemperatur  0°C ~ +60°C

Einschaltdauer 100%

Bei Betriebstemperaturen auBerhalb der

B . .. " angegebenen Werte nehmen Sie bitte
Version 2: Befestigung am Aluminiumprofil Kf,’,,gk, mit uns auf.

— —]
[ ]
= =)

z
A
Fpz, C‘

Mehrere Antriebsképfe, unabhéngig voneinander verfahrbar.

0 Empfohlene Belastungswerte

Alle angegebene Daten zu den dynamischen Momenten und Tragzahlen in obiger
Tabelle sind theoretisch. Es wurde hierbei kein Sicherheitsfaktor berticksichtigt.
Der Sicherheitsfaktor hdngt von der Anwendung und Ihrer angeforderten
Sicherheit ab. Wir empfehlen einen Mindestsicherheitsfaktor (fs = 5,0).

Elastizitdtsmodul: E = 70000 N / mm’

Zahnriemen und Antriebsdaten

Lineareinheit | * Maximale L EVOELES Leerlaufmoment Hub pro Durchmesser Riementyp | Riemen- Maximale Spezifische * Max.
breite Riemen- Federrate Beschleu-
betriebskraft nigung

Geschwindigkeit | Antriebsmoment eines Umdrehung der
Antriebskopfs Riemenscheibe
Cspec

[Nm] [mm/rev] [mm] [mm] [N] [N] [mlsz]
MTJZ 110 5 110,0 2,6 300 95,49 AT10 70 2300 2450000 70

*Bei gréBeren gewlinschten Geschwindigkeiten und Beschieunigungen als in der Tabelle oberhaib aufgefiihrt, nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.

Gewicht und Flachentragheitsmoment

Lineareinheit Gewicht der Lineareinheit Flachentragheits-
moment

[kgl ly[cm?*] | 1z[cm*]

MTJZ 110 21,7 40,0147 x (Gesamthub + (nb - 1) x A) + 11,3 x (nb - 1) 513,0 620,0

*Gesamthub [mm]

A - Distanz zwischen zwei Antriebskdpfen [mm] o Gewichtsberechnung ohne Motor, Getriebe, Spannstiick und Schalteranbau
nb - Anzahi der Antriebsképfe

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler ibernehmen wir keine Haftung. UNIMOTION 5.075.0



LINEAREINHEITEN
MTJZ 110

TECHNISCHE DATEN

Massentragheitsmoment

Lineareinheit Massentragheitsmoment Massentragheitsmoment des Antriebskopfes
(Version 1) (Version 2)

[10*kg m?] [10*kg m?]

MTJZ 110 282,4 + 0,3358 x (Gesamthub + (nb - 1) x A) + 45,3 x (nb - 1) 302,9
*Gesamthub [mm]

A - Distanz zwischen zwei Antriebsképfen [mm]
nb - Anzahi der Antriebskdépfe

Durchbiegung der mechanischen Lineareinheit

Mehrfach unterstiitzt lF Frei auskragend
¥
m— T
= : T e | — s
Lp Lp ‘
3 Maximale Durchbiegung der Lineareinheit [mm]
dmax Maximal zuléssige Durchbiegung der Lineareinheit [mm] Wenn die max. Durchbiegung die zuldssige Durchbiegung lberschreitet, sind weitere
F Kraft [N] Unterstiitzungen notwendig
Lp Freie Profillange [mm]
MTJZ 110
35 [ T T T \‘ T T TT hi CT—1r T 17 T T 1T T T T /
e 1 ro =i ]
- [o] ans _ e t AVl
30 E =] c [ N v 1
IS L — s+ A 4 1.0 TTZEIIN S g
=5l E-oN S =0T = & /
O SN L. F=250N / w© — —F=100N P /.
® _ F— —F=500N A7 ] 208 —--—F=200N ) 7
5 20 —--—F=1000N o ; % S5 [ -———F=400N -
> b ___ F = 1500 N P A4, ] 2 L F=750N 7 /
Q0 £ = iR i L06F aenean F = 1500 N /
3 150 F = 2500 N iy A v 5 Of Py ERa
5 TE - F=350N "7 s . .4 S r A AN
8 1,0: ,// /// 80’4’ ” P 2 /
F / T r s 5 g g
0,5 r ,// - -1 : 7 i 1 0.2¢ e LA
E ' R ST 1 [ AL T =
0,0 e essim e e ] 0,0 eimr i ==
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 500 1000 1500 2000
Freie Profillange Lp [mm] Freie Profillange Lp [mm]

5.080.0 UNIMOTION Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



LINEAREINHEITEN

MTJZ 110
o Lineareinheit enthélt keine Hubreserve
Gesamthub = Hub effektiv + 2 x Hubreserve
Gesamthub /2 Gesamthub /2
6 S 150 6
= o
2im 5, 1% & o g
2,1 mm tief (4x) N
Fiir Zentrierring CR9 < R =N &6 &
Zubehor Siehe Seite § ©
8.000.0 8 o C & & |
115 . &/ 115
M8x1.25-6H ———— | — N
14 mm tief (12x) ¢ SO0 o f
Ot O O
I
8 /’ 8
- M5x0.8 - 6H -
12 mm tief (4x) /70 0 %
i
25
|
M5x0.8 - 6H 37 60 53
Luftanschluss - A
(fiir Antriebskopf . o j
mit Klemmelement) Trichterschmiernippel DIN 3405D L2
23 L 23
@BOH7T ——— 300
2,1 mm tief (4x) @76 H7
Flir Zentrierring CR9 . _
Zubehér Siehe Seite 8.000.0 Tﬁ / ?Afﬂrfﬁefigx)
s 6 & S o t
g 1 g 8 g
q
S o0 o
25| _35_|_35, | @76 H7

4 mm tief

o Alle Male in mm; Darstellungen in unterschiedlichen MaRstédben

TYPO Antriebskopf mit Klemmelement

Klemmt mit Federenergiespeicher Entspannung mit Luftdruck

Profilschienenfiihrung

Profitschienenfiihrung|

Luftdruck = 0 bar Luftdruck = 5,5 - 8 bar

Haltekraft = 1400 N

Klemmbacken werden durch die
Druckiuft auseinander gehalten. Ein freies

Die Haltekraft unserer Verfahren ohne zusétzliche
ol Klemmelemente ist bei Fiihrungen Reibkrafte ist moglich.
4 mm tief mit leicht gedlter Schmierschicht Gereinigte und gedlte Luft (nach ISO 8573-1
[ —— Kiasse 4) ist zu verwenden. Die empfohlene
(ISO VG 68) getestet. FiltergréRe liegt bei 25um.
[ & o |
Lineareinheit Gewicht des Gewicht der Lineareinheit
Antriebskopfs
[kgl [kg]
MTJZ 110 12,9 23,3 +0,0147 x (Gesamthub + (nb - 1) x A) + 12,9 x (nb - 1)
@76 H7 *Gesamthub [mm]
4 mm tief A - Distanz zwischen zwei Antriebskopfen [mm]

nb - Anzahi der Antriebsképfe

Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung. UNIMOTION 5.085.0



LINEAREINHEITEN

MTJZ 110
ABMESSUNGEN
122
102 4.8
M8x1.25 - 6H ————— B ZENTRIERRING CR9
14 mm tief (4x) 7\ Material: 1.4305 ( AISI303)
ol > o
B9 H7 T 5 H Ql
2,1 mm tief (2x) K o1 —- o
Flir Zentrierring CR9
Zubehér Siehe Seite 8.000.0 }~ ]
6,8
DIN 557 - M8 *
T —— © o 125
2,1 mm tief (2x) @Q Q%
Fiir Zentrierring CR9
Zubehér Siehe Seite 8.000.0 \@ 3,4
oM
M8x1.25 - 6H B-B .
14 mm tief (8x) — J 1/ - 0,3 X 45° ‘ 0,3 X 45
© 2 [te) i
Ausschnitt fiir Kabel / 40 ‘ } ! 8¢
49 @A <
68 REED Sensor ‘ N
T
110 13 ?6.4
@9 h7
4,6
A-A D
122 yava
102 &
< e}
= ﬂ 3l
-©| o
AN
e o 8 68
N DIN 557 - M8 :
& & 12,5
8
) B 1o
_ E E

110

8o D % ? ©
& 0| ® (‘(
E §°
12,5 = Y J
110 /83
DIN 557 - M8 —/ |==+
o Alle Mal3e in mm; Darstellungen in unterschiedlichen MaRstédben
Langenberechnung der Lineareinheit
L = Hub effektiv + 2 x Hubreserve + 496 mm
Lgesamt =L + 46 mm
(o] o (o] o o o
6 O © 5 O ©
GESAMTHUB
L
Mehrere Antriebskopfe i A
e, o, 00® o9 e, o, 2 9
o] [
T s _‘eme © s _@me o T
L
= iv + + -1) +
L = Hub effektiv + 2 x Hubreserve + A x (nb - 1) + 496 mm A > 300 mm
Lgesamt = L + 46 mm *A =410 mm

*Im Fall von einem Antriebskopf inkl. integriertem Klemmelement
nb - Anzahl der Antriebsképfe

5.090.0 UNIMOTION Technische Anderungen die der Produktinnovation dienen, bleiben uns vorbehalten. Fiir Druckfehler iibernehmen wir keine Haftung.



